
Глава 1

Аналитическая механика

1.1 Общее уравнение динамики

Дифференциальное уравнение движения точки по оси x имеет вид

mẍ = Fx (1.1)
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Рис. 1

На рисунке 1 изображен вектор [2]. Воспользуемся уравнением (1.1)
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2 ГЛАВА 1. АНАЛИТИЧЕСКАЯ МЕХАНИКА
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