
БАКАЛАВРЫ  ТЕМЫ группа С-12-16 

 
ТЕМА Руководитель Оценка 

Анти-
плагиат 

1. Ахметов Данис 
Рафитович 

Управление шагающим аппаратом Меркурьев И.В.  ХОР 83% 

2. Васильков Илья 
Денисович 

Алгоритм управления избыточным мобильным 
манипулятором KUKA youBot по вектору скорости 

Адамов Б.И.  ОТЛ 93%  

3. Зименков Николай 
Андреевич 

Стабилизация движения робота-курьера Адамов Б.И.  ОТЛ 98%  

4. Ибрагимова Евгения 
Рустамовна 

Задача переориентации спутника с помощью системы 
двигателей маховиков 

Меркурьев И.В. ХОР 83%  

5. Коломейцев Антон 
Александрович 

Разработка прототипа четырёхногого шагающего 
робота 

Адамов Б.И.  ОТЛ 95%  

6. Компанеец Кирилл 
Александрович 

Кинематическая и динамическая манипулятивность 
двухстепенного робота-манипулятора 

Капустина О.М.  ОТЛ 96%  

7. Коненков Михаил 
Александрович 

Система навигации четырёхногого шагающего робота 
на основе стереозрения  

Адамов Б.И.  ОТЛ 91%  

8. Коробков Станислав 
Николаевич 

Обработка и распознавание биосигналов мышечной 
активности  

Маслов А.Н.  ОТЛ 76%  

9. 
Кузин Филипп 
Дмитриевич 

Ориентация рабочего органа промышленного 
манипулятора к плоской поверхности под прямым 
углом. Оптический метод 

Маслов А.Н.  ОТЛ 
94%  

10. Левин Андрей 
Александрович 

Влияние мобильной платформы манипулятора на 
множество его сингулярных конфигураций 

Капустина О.М. ХОР 70%  

11. Мищенко Артём 
Валерьевич 

Исследование движения двуногого шагающего робота  Маслов А.Н. УДОВЛ.  

12. Овчаренко Ульяна 
Игоревна 

Навигационная система летательного аппарата Гавриленко А.Б.  ОТЛ 72%  

13. Петриченко 
Елизавета 
Александровна 

Автоматизация измерения твердости материалов Орлов И.В.  ОТЛ 
82%  

14. 
Попов Иван 
Андреевич 

Разработка программно-аппаратного комплекса 
позиционирования манипулятора на основе данных с 
камеры 

Маслов А.Н. ОТЛ 
79%  

15. Сагаян Мария 
Михайловна 

Техническое зрение в системе контроля качества 
маркировки 

Гавриленко А.Б. ОТЛ 94%  

16. Широков Александр 
Сергеевич 

Разработка солнечной батареи с поворотным 
механизмом 

Гавриленко А.Б. ОТЛ 85%  

 


