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Найдем расстояния до МЦС всех тел через отношение сторон 
треугольника/подобных треугольников или с помощью теоремы Пифагора. 

В треугольнике ABC: 
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В треугольнике DBP4 
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Определяем пересечение P1F и KG. Для этого определим потенциальное 
пересечение как равенство двух уравнений прямой (знаки минус говорят, что 
находится пересечение как бы во 2 четверти). Есть G и F, у них есть общее 
звено - стержень ЕF. В тоже же время мы знаем перпендикуляр к скорости G 
как KG, также перпендикуляр к скорости F как 1PF . Вот эти два 

перпендикуляра и характеризуют уравнения, потому как их пересечение даст 
МЦС стержня EF. 
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Из подобия треугольников (прямой угол и два острых равны) 
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Теперь находим все скорости в точках и угловые скорости тел, зная 
расстояния от МЦС до точек возникновения скоростей 

VC = 𝜔NC ∙ NC =15 см/с       VB = 𝜔AC ∙ P3B=15.6 см/с       

 VA = 𝜔AC ∙ P3A =21.213 см/с 

VF = 𝜔BF ∙ P4F =8.638 см/с     VD = 𝜔BF ∙ P4D =4.286 см/с      

VE = 𝜔EF ∙ P1E=11.552 см/с 

VG = 𝜔EF ∙ P1G =10.607 см/с    VH = 𝜔EH ∙ P2H=16.286 см/с 
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VA VB VC VD VG VE VF VH 
21.213 15.6 15 4.286 10.607 11.552 8.638 16.286 
 

𝜔OA 𝜔AC 𝜔BF 𝜔EF 𝜔KG 𝜔EH 
0.707 0.429 0.15 0.129 0.424 0.354 
 


