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Индуктивный 
          метод и проблема 

потери точности решения 
задачи о напряженном 

состоянии 
          и деформации 

сложных конструкций 
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Пример 1 

4
2

1

m

i i

i

EF P S l
232/322 /))((

~
haBhaA kkk

1 2 3 4 53 2 2 3k k k k k kB B B B B B

2, 6, 16, 32, 58, 94, 144, 208, 290, 390                   rgf_findrecur 
 

12/))1(33)234(2( 2 k

k kkkB

 rsolve 
 



3

1

sn
k k k

kk

S s l

EF

3 Ломоносовские чтения 2016 

Пример 2 
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Пример 2 
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Пример 2 
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Пример 3 

Рабинович И.М.  Курс строительной 
механики стержневых систем. М.: Оникс, 
2012. – 377 с.  
 



Ломоносовские чтения 2016 7 

Пример 4 
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Пример 5 



Схема возможных скоростей. Кинематический граф  
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Пример 5 


