
Механизм с двумя степенями свободы

 
Составим кинематический граф, учитывая, что точки  O и F неподвижны:
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0=−2⋅35⋅sin 
2 −7⋅5 z⋅sin−5⋅3 z⋅sin 

2 −22⋅−35 ⋅sin−
4 

0=2⋅35⋅cos 27⋅5z⋅cos5⋅3z⋅cos2 22⋅−35 ⋅cos−
4 

Упростим и найдем значения перемнных:
0=−70−5⋅3z−70

5⋅3z=−140
3z=−28

0=−7⋅5z−70
5z=−10

Составим кинематический граф, учитывая, что точки  E и F неподвижны:
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0=−2⋅1z⋅sin 0−2 2⋅2z⋅sin 3
4 5⋅28⋅sin 

2 −22⋅−35 ⋅sin−
4 

0=2⋅1z⋅cos022⋅2z⋅cos 3
4 −5⋅28⋅cos 2 22⋅−35 ⋅cos−

4 
Упростим и найдем значения перемнных:

0=−2⋅2z140−70
2z=35

0=2⋅1z−70−70
1z=70

Ответ:
BC z=−28
AB z=−10
BD z=35
ED z=70
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