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— характеристическое, 400
— частот, 403

Уравнения
— Эйлера

динамические, 363
кинематические, 259, 363,

367, 372
— вращения системы, 311
— трех угловых

рывков, 174
скоростей, 172, 184, 216, 222
ускорений, 173, 222

Ускорение
— Кориолиса, 161, 245
— при плоском движении, 170

Условие
— начальное, 387, 394
— равновесия, 104
— реализуемости связи, 110

Устойчивое равновесие, 403

Фаза, 387, 394
Ферма, 89
Формула

— Грина, 133
— Гюйгенса–Штейнера, 313, 322,

373

— Ривальса, 162, 170, 215, 242
— Эйлера, 162, 182
— ускорения при вращении, 215

Фрикционная передача, 166, 169
Функция

— Лагранжа, 391
— в полярных координатах, 161
— параметрически заданная, 155

Центр приведения, 123
Центральная винтовая ось, 127
Центробежный момент инерции, 134
Циклическая частота, 387
Цилиндрический шарнир, 282

Частота
— свободных колебаний, 394
— собственных колебаний, 387
— циклическая, 387

Число
— зубьев, 247
— передаточное, 246

Шаг
— кинематического винта, 267
— силового винта, 127

Шестерня солнечная, 247
Штейнер Якоб (Jakob Steiner), 373

Эйлер, 162, 182, 256
Эйлера углы, 259, 363, 364, 366
Энергия

— кинетическая, 320
— потенциальная, 393

Яблонский А.А., 424


